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Настоящая методика поверки распространяется на комплексы измерителЬные

сканирующие HERE TRUE (далее - комплексы HERE TRUE), проиЗвоДства KHERE
В.V.), Нидерланлы, и устанавливает методику их первичной и периодическоЙ поверки,

Интерва_п между поверками - 1 год.

1 Операuии поверки
При проведении поверки должны выполняться операции, указанные в таблице l.

дорожные
GLoBAL

Таблица 1

]\ъ

п/п

Наименование операции
J\Ъ пункта
документа
по поверке

Проведение операций при

первичнои
повеDке

периодической
поверке

l Внешний осмотр 7.| Да Да
2 опробование 7.2 Да Да

2.| Идентификация программного обеспечения 7.2.| Да Да
J Определение метрологических

хаDактеDистик:
1.5

3.1 Определение абсолютной погрешности
измерений длины (протяженности)

участков автомобильных дорог

7,3.1 Да Да

з.2 Опрелеление абсолютной погрешности
измерения расстояний между
ситуационными точками земной
поверхности, геометрических размеров
инженерных объектов и сооружений
придорожного обустройства

7.з.2 Да Да

2. Средства поверки
При проведении поверки должны применяться эталоны и вспомогательные средства,

приведенные в таблице 2.
Таблица 2

Nэ пункта
документа
по поверке

Наименование эталонов, вспомогательных средств поверки и их основные
метрологические и технические характеристики

7.1 Эталоны не применяются
7..2

7 .з,1 Тахеометр электронньй бТа3 фег. JФ 5б378-14) *

,7.з,2

* - при выборе тахеометра электронного в качестве этаJIонного средства измерениЙ следует

r{итывать, что границы допускаемой абсолютной погрешности измерений расстояний (при

доверительной вероятности 0,95) составят удвоенное значение средней квадратическоЙ

погрешности тахеометра.

,Щопускается применять другие средства поверки, обеспечивающие опреДеЛение

метрологических характеристик с точностью, удовлетворяющей требованиям настоящей метоДике

поверки.

3. Требования к квалификации поверителей
К проведению поверки допускаются лица, изгIившие эксплуатационные документы На

комплекс HERE TRUE, имеющие достаточные знания и опыт работы с ним.
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4. Требования безопасrrости
При проведении поверки, меры безопасности должны соответствовать требованияrл по

технике безопасности согласно экспJryатационной докуrrлентации Еа комплекс HERE TRUE и
кПравилалл дорожного движенllяD.

Требования к техническому состоянию автомобиля опредеJIяются экспJIуатационной

докуrrлентациеЙ. Запрещено вкJIючение комплекса HERE TRUE при неисправноЙ системе
электрооборудовzlния.

5. Условия поверки
5.1 При проведении поверки должны соблюдаться следующие нормчшьные условия измерений:
о томпература окружающей среды, ОС ... (25t20)
о относительнtutвлrDкностьвоздуха"% ..... неболее80

атмосферное давление, кПа (мм рт.ст.) 84,0..106,7 (630..800)

5.2 ИзмеренЕя на rIастке автомобильной дороги долкны проводиться при отсутствии осадков и
порывов ветра.

б. Подготовка к поверке
Перед проведонием поверки должны бьrгь вьшолнены следующие подготовительные работы:

о проверить нltJIичие действующих свидетельств о поверке на средства поверки и средства
измерений, входящие в комплект комплекса HERE TRUE по закtrlу;

о комплекс HERE TRUE и средства поверки привести в рабочее состояние в соответствии с их
экспJryатационной докуtr,tентацией.

7. Проведепие поверки
7.1. Внешпий осмотр

При внешнем осмотре должно бьrгь устtlновлено соответствие комплекса HERE TRUE
следующим требованиям:
о отсугствие коррозии, механических повреждений и дру,их дефектов, влияющих на

экспJryатационные и метрологические характеристики комплекса HERE TRUE;
. нtшичие маркировки и комплектности согласно требованиям экспJryатilIионной документации

на комплекс HERE TRUE.

7.2. Опробованпе
При опробовtlнии должно бьrгь установлено соответствие комплекса HERE TRUE следдощим

требовапиям:
о отсутствие качки и смещений неподвижно соединенньIх деталей и элементов;

о правильность взаимодействия с комплектом принадлежностей;
о работоспособность всех функциональньIх режимов.

7 .2.1 Идептификация программного обеспечения
идентификация прогрulммного обеспечения (по) закJIючается в определеЕии

идентификационньш дtlнньгх По, которые бьши зафиксировtlны при проведении испьrганий в

цеJUIх угверждения типа СИ. Идентификация ПО следует проводить по следующему ulлгоритму:

7.2.1.1Вшпо.ryrть комплекс HERE TRUE. Открьrгь папку хранения устtlновотшого файла. Нажать

на него празой кнопкой мь1rпи и в открывшейся вкJIадке выбрать строку Рrореrtiеs

(Свойства). В открывшемся окне выбрать вкJIадку DeЫls ([етаlпа). На данной вкJIадке

будуг доступны дJIя просмотра данные о наименовtlния продукта и версии прогрtlп{много

обеспечения (см. Рис. 1).
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7,2.|.2. Скачать бесплатное (freeware) программное обеспечение KWinMDS Frее> - ПО для
вычисления контрольной суNrмы по алгоритму MDs - по ссылке, приведенной ниже.

http : //www.winmd5, com/download/winmd5 frее. zip

7,2,|.3 На ПК с установленным ПО кНеrе Тruе Control> запустить ПО KWinMD5 Frее>.

7.2.1,4 Указать пугь к исходному файлу портативного устройства и прочесть контрольную сумму
(см. Рис.2):

Определенные идентификационные
приведенным в таблице 3.

Рис,2.
данные По должны соответствовать данным,

Рис.1.

Select а file to compute MD5 check*um (оr drаg апd drор а file опtо this window)

File l',]аmе and Si:el С:\.НеrеТгчеСопtrоl,ехе (б029Зl2 Ь,ре:)

Счrгепt file N'lD5 сhесksцm чаlчеl

озiЬ;аtч l l 5с2O3аеЬЬба{8За9еЬе58

Original file MDS checksunr чаlче (optionaIj. It шзчаltу сап Ье found frоm website оr .md5

рёзЕе itз criginal г*i5 vBlue tс verlfy

Таблица З

Идентификационные данные (признаки) Значение
Идентификационное наименование ПО неrе True control
Номер версии (идентификационный номер) ПО, не ниже 2.2,0
цифровой идентификатор По 032с07 4fe1 l 5 с203 аеЬЬбаf8 3 а9еЬе5 8

Алгоритм вычисления цифрового идентификатора ПО MD5



1.З, Определениеметрологическиххарактеристик
7.3.1 Определение абсолютной погрешности измерения длины (протяженности) участков

автомобильной дороги
Абсолютная погрешность измерений длины (протяженности) r{астков автомобильной

дороги (пl,) опрелеляется многократными (не менее 5) измерениями со скоростью 30, б0, l00 км/ч

участка длиной (1000 +10) м и вычисляется как сумма систематической и случайной погрешности
по выражению:

Yr.
LJ ll0,6u,lш

Mro,uo,,oo =('=l -to)t
Изо,ьо,tоо

Ул
Ll Il0.b0,Idt

Mro.uo.,oo-(,=l -дr)t
п

Is.п Ll ']0,60,1tx}

I(l,,,,..,* - ,i-)'
,=l /'з0,60,100

"r-r.. - 
'

I (D',,u,,,u,,*,

, ГД€

M,o,uo.,oo - абсолютная погрешность измерения длины при скорости 30,60, l00 км/ч

соответственно, м;

M,o,uo,,oo

4
D,|]0.ф,lш

этаJIонное значения длины, м;

измеренные комплексом HERE TRUE значение длины при скорости 30. 60. l 00

км/ч соответственно, м,
число измерений длины при скорости 30, б0, 100 км/ч.

За окончательный результат следует принять наибольшее значение абсолютной погрешности
измерений длины (протяженности) rIастка автомобильной дороги.

Абсолютнчш погрешность измерений длины (протяженности) )пrастка автомобильной дороги
не должна превышать +l0 м.

7.3.2 Определение абсолютной погрешности измерения расстояний межлу ситуационными
точками земной поверхности, геометрических размеров инженерных объектов и
сооруя(ений придорожного обустройства

Абсолютная погрешность измерения расстояний между ситуационными точками земной
поверхности, геометрических рtr}меров инженерных объектов и сооружений придорожного
обустройства определяется как разность расстояний между опознаками, равномерно
установленных в диапазоне измерений и вычисляется как cyпlмa систематической и случайной
погрешности по выражению:

Ул
/-J Ittt,ti1.1txl

_ '=l \2I
п

.гдеп-|

расстояний между опознаками при скорости 30,- абсолютная погрешность измерения

60, 100 км/ч соответственно, м;
- этаJIонное значение расстояний между опознаками, м (измеренное тахеометром

электронным);
- измеренные комплексом HERE TRUE расстояния между опознаками при скорости 30,

60, l00 км/ч соответственно, м;
число измерений расстояний между опознаками, не менее 5.
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Ъ окоrtчат€льный рсзультат следуsт прIlвять наибольшсе значевие поJryченпой абсо.lпотной
поrршЕости измерсний расФояfiDtй межд/ опозЕаками.

Абсо.lчотная погр€швость измерrйй расстояflиfi ме)кд/ опозtlаками не дол]кна превышать f
0,02 м.

8. Офорrr.лешrерсlультsтOsпоsерки
8.1. Результаты повсрки формляютýя прmколом, составленвыltl в внде сводяоf, таблвцы

рgзультак)в пов€рки по кФl(дому пyllкгу раздела 7 настоrщеfi методrlкr поверки с }казаr ем
предельнъо( tlисJIовых зllачснtlй рФультатов измсре}rпй и их оце}rкн ло сравнению с
предьяsJIснItшмtl требоваrилми. Пример прюкола см. в прrrложен}iи к настоrщсfi методике
поверкrl.

t2. Пprr полоlкительных результата( поверки комплекс HERE TRUE признается к)дным к
примеIIеЕию я ва llего вьцаетlся свtaдетеJъство о поsерке уст lоsJrенной формы.
Зпак поверки наtrосштся lla свидетельство о поверке в виде tlаклейкr и (или) поверительноrо
клеfiма.

8J. При оцпrательЕьD( результатах поверки комплекс HERE TRUE признается непрпк)Jlным к
примевенЕю п flа в€го аыдается взвещение о вслрr{mдtо€ти усталошенfiой формы с 1тазанием
oclloвBbй причин.

Нач. отдела коордпнаIии работ
по обеспечепию единства измереЕий
ООО кАвтопрrресс-М> в_А_ лап л!яов



ПРИЛОЖЕНИЕ (рекомендуемое)

протокол повЕрки ]ф

Щата поверки:
Условия поверки:
Средство измерений:
Заводской ЛЬ:

Сданное в поверку:
Методика поверки:
Применяемые эталоны:

Результаты поверки

Внешний осмотр
При проведении внешнего осмотра было установлено:

Опробование
При опробовании было установлено следующее:

Проверка идентификационных данных ПО

Определенные идентификаuионные данные ПО приведены в таблице 1.

Таблица l

идентификационные данные (признаки) Значение
Идентификационное наименование ПО
Номер версии (идентификационный номер) ПО, не
ниже

Цифровой идентификатор ПО
Алгоритм вычисления цифрового идентификатора
по
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Определение абсолютной погрешности измерения длины (протяженности) участков
автомобильной дороги

Таблица2

Ne

изм.
,Щлина у{астка,

измеDенная

,Щлина участка, измеренная комплексом измерительным

доDожным фотограмметрическим, м

Тахеометром

электонным,
м

скорость _км/ч скорость _ км/ч скорость _ км/ч

1

2

3

4

5

6

среднее значение

сист.составляющая

Сл}лl. составляющая

Абсолютная погрешность измерений дпины

заявляемое значение

Определение абсолютной погрешности измерения расстояний
Табдица 3

N9

изм.

расстояние
между

опознаками,

измеренное

тахеометром

элекmонным.

Расст. между опознаками, измеренные комплексом

измерительным доDожным фотограмметDическим. м

скор. _ км/ч скор. _ км/ч скор._ км/ч

опl-оп2
2

3

4

5

6

среднее значение

сист.составляющая

Слл"t. Составляюшая

Абсолютная погрешность измерений расстояний

заявляемое значение

опl-опз
2

3

4

5

6

соеднее значение

сист.составляюшая
слчч. Составляюшая
Абсолютная погрешность измерений расстояний



заявляемое значение

1 опl_оп4
2

3

4

5

6

среднее значение

сист,составляющая

слуt. Составляющая
Абсолютная погрешность измерений расстояний
заявляемое значение

1 опl-оп5
2

J

4

5

6

среднее значение

сист.составляющая

слгt. Составляющuul

Абсолютная погDешность измеDений расстояний
заявляемое значение

Вывод: на основании результатов (первичной) периодической поверки средство измерений
признано соответствующим установленным в описании типа метрологическим требованиям и

пригодным к применению.

Поверитель


