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Настоящая методика поверки распространяется на аппаратуру геодезическую
спутниковую NVO8C-RTK, NVS-RTK, NVS-RTK-M, производства ООО (НВС Навигационные
Технологии>, г. Москва (далее - аппаратура) и устанавливает методику ее первичной и
периодической поверки.

Интервал между поверками - l год.

1. ОперачиII поверки
При проведении поверки должны выполняться операции, указанные в таблице 1.

Таблица l

2. Средства поверки
При проведении поверки должны применяться этчlлоны и вспомогательные средства,

приведенные в таблице 2.

N9

п/п

Наименование операции
J\Ъ пункта
доку!rента
по повеDке

поовеление опепапий пои
первичной

повеDке
периодическои

повеDке
1 Внешний осмотр 7.1 Да Да
2 Опробование 7.2 Да Да

2.1 Идентификация прогрtlммного
обеспечения

,7.2.|
Да Ща

J Определение метрологических
хаDактеDистик:

l .-,

Да Да3.1 Определение абсолютной погрешности
измерений расстояний (при довери-
тельной вероятности 0,95) в режиме
<<CTaT:ll,">>

7.з.1

з.2 Определение абсолютной погрешности
измерений расстояний (при довери-
тельной вероятности 0,95) в режиме
<Кинематика в ре{tльном времени)
(RTK)

7.з.2 Ща !а

3.3 Определение абсолютной погрешности
измерений расстояний (при довери-
тельной вероятности 0,95) в режиме
кДифференциа:lьный кодовый> (DGPS)

7.з.з !а !а

з.4 Определение абсолютной погрешности
измерений коорлинат (при

доверительной вероятности 0,95) в

Dежиме кНавигация>

,7.з.4
Да !а

3.5

Определение абсолютной погрешности
измерэл...tй коорлинат (при

доверительной вероятности 0,95) в

режиме кНавигация с

дифференциЕrльными поправками))
(SBAS)

7.з.5 Ща Да



Таблица 2

Nч пункта
документа
по поверке

Наименование эталонов, вспомогательных средств поверки и их основные
метрологические и технические характеристики

7 .з.l
Фазовый светодальномер (тахеометр электронный),
1 разряд ГОСТ Р 8.750-2011

7.з.2
7.3.3

7.з,4 Имитатор сигналов СН-3803М,
1 разряд ГоСТ Р 8.750-20117.з.5

!опускается применять другие средства поверки, обеспечивающие определение
метрологических характеристик с точностью, удовлетворяющей требованиям настоящей
методике поверки.

3. Требования к квалификации поверителей
К проведению поверки допускаются лица, изучившие эксплуатационные документы на

аппаратуру, имеющие достаточные знания и опыт работы с нею.

4, Требования безопасности
При проведении поверки, меры безопасности должны соответствовать требованиям по

технике безопасности согласно эксплуатационной документации на аппаратуру и поверочное
оборулование, правилам по технике безопасности, действующим на месте проведения поверки и

правилам по технике безопасности при производстве топографо-геолезических работ ПТБ-88.

5. Условия поверки
При проведении поверки должны соблюдаться следующие нормttльные условия измерений:
о т€мп€ратура окружающей среды, оС ............. 20+15;
. относительная влажность возд}ха, % ............. не более 80;

о атмосферное давление, кПа (мм рт.ст.) .,84,0..106,7 (6з0..800);
. измерения должны проводиться при отсутствии осадков и порывов ветра.

б. Подготовка к поверке
Перед проведением поверки должны быть выполнены следующие подготовительные работы:

о проверить наличие действ}тощих свидетельств о поверке на средства поверки;
о аппаратуру и средства поверки привести в рабочее состояние в соответствии с их

эксплуатационной документацией ;

о аппаратура должна быть установлена на специшIьных основаниях (фунламентах) или

штативах, не подвергающихся механическим (вибрация, леформация, сдвиги) и

температурным воздействиям.

7 Проведение поверки
7.| Внешний осмотр

При внешнем осмотре должно быть установлено соответствие аппаратуры следующим
требованиям:
. отсутствие коррозии, механических повреждений и других дефектов, влияющих на

эксплуатационные и метрологические характеристики;
о нчtличие маркировки и комплектности согласно требованиям эксплуатационной

документации на аппаратуру.



7.2 Опробование
При опробовании должно быть установлено соответствие аппаратуры следующим

требованиям:
о отсутствие качки и смещений неподвижно соединенных деталей
о правильность взаимодействия с комплектом принадлежностей;
о работоспособность всех функциональных режимов.

7,2.1 Идептификация программного обеспечения
Идентификацию программного обеспечения (ПО) следует

алгоритму:

Алгоритм методики подтверждения соответствия ПО Storegis:

7.2.1 Включить комtIьютер с установленным ПО "Storegis";
7 .2.2 Затryстить программу "Storegis";
7.2.З В заголовке открывшегося окна прочитать наименование и номер версии ПО "Storegis":

ilJllЕц l
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Рисунок l.
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7.2.4 Щля определения контрольной сушtмы открыть в браузере исходный файл ПО "Storegis"
<Storegis.exe)> по адресу (по рлолчанию):
С :\NVO8C-RTK\Storegis\

7,2.5 Открыть меню кСвойства> файла и во вкладке кХеш-суммы файлов> проконтролировать
контрольную сумму вычисленную по аJIгоритму CRC32.

и элементов;

проводить по следующему

{ffi;
Рз0400;
PBOTOcOL

INMEj*l
Г.-.i': _"

пл|

Рисунок 2.



Рисунок 3.

Определенные идентификационные данные должны соответствовать данным,
таблице 3.

приведенным в

Таблица 3

Идентификационное наименование ПО Storesis
Номер версии (идентификационный номер) ПО, j9lцщ9 9.0

цифровой идентификатор По 2зD450Е4
Алгоритм вычисления цифрового идентификатора ПО CRC32

7.3 Определениеметрологическиххарактеристик
7.3.1 Определение абсолютной погрешности измерений расстояний (при доверительной

вероятности 0195) в режиме <<Статика>>

АбсолютнаJI погрешность измерений расстояний (при доверительной вероятности 0,95) в

режиме кСтатикa> определяется пугем многократных измерений (не менее 5) двух контрольньж
линий, действительные длины которых расположены в диапазоне (0,5-1,5) км и определены
электронным тахеометром l разряда. Измерения следует выполнять в соответствии с

руководством по эксплуатации. Абсолютнirя погрешность измерения каждой линии вычисляется

как сумма систематической и слуrайной погрешности по выражению:

tr,
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- погрешность измеренийj линии;

- этi}лонное значение j линии;

- измеренное аппаратурой значениеj линии i измерением;

- число измеренийj линии.

Абсолютнtш погрешность измерений расстояний в режиме <Статика) при доверительной
вероятности 0,95 не должна превышать значений, приведенных в приложении к настоящеЙ
методике поверке.



7.3.2 Определение абсолютной погрешности измерений расстояний (при доверительной
вероятности 0195) в режиме <<Кинематика в реальном временп) (RTK)
АбсолютнаlI погрешность измерений расстояний (при доверительной вероятности 0,95) в

режиме кКинематика в ре.rльном времени) (RTK) определяется не менее 10-и кратным
измерением контрольной линии, действительнаrI длина которой расположена в диапазоне (0,5-

1,5) км и определена тахеометром электронным l рzвряда. Измерения следует выполнять в
соответствии с р}ководством по эксплуатации. Абсолютная погрешность измерения
контрольной линии выtIисJuIется как сумма систематической и сrгуrайной погрешности по
выражению:

Ir,
l=l r2

п
L,,)* 2 п-1

AZ - погрешность измерений контрольной линии;

Zo - эталонное значение контрольной линии;

I, - измеренное аппаратурой значение контрольной линии i измерением;

п - число измерений контрольной линии.

Абсолютнiш погрешность измерений расстояний в режиме <Кинематика в реirльном времени)
(RTK) при доверительной вероятности 0,95 не должна превышать значений, приведенных в

приложении к настоящей методике поверке.

7.3.3 Определение абсолютной погрешности измерений расстояIIий (при доверительной
вероятности 0,95) в режпме <<Щифференциальный кодовыfu (DGPS)
Абсолютнzш погрешность измерений расстояний (при доверительной вероятности 0,95) в

режиме к.Щифференциальный кодовый> (DGPS) определяется в соответствии с п.п. '7.З.1

настоящей методики поверки.
Абсолютнtш погрешность измерений расстояний в режиме к,ЩифференциаJIьный кодовый>

(DGPS) при доверительной вероятности 0,95 не должна превышать значений, приведенных в

приложении к настоящей методике поверке.

7.3.4 Определение абсолютной погрешности измерений координат (при доверительноЙ
вероятности 0195) в режиме <<Навигация>>

Абсолютнtш погрешность измерений координат (при доверительной вероятности 0,95) в

режиме <Навигация) опредеJIяется (при геометрическом факторе точности PDOP не более 3) с
помощью имитатора сигнi}лов космических навигационньIх систем ГЛОНАСС/GРS. Измерения
следует выполнять в соответствии с руководством по экспJryатации при моделировании
имитатором сигнzlлов условий (сченария) неподвижности аппаратуры. Абсолютнiш погрешность
измерения вычисляется как cyN{Ma систематической и слуrайной погрешности по выражению:

Ir,
A-L = ('=' -

п

Ys
LJ l,\.t,//

A*,r.n = ( .l--So,,,,, .,,)t2Пх,у,н

Ь *,r.n погрешность измерений координат Х, Y, Н;

, ГДё



ýo,y,,.,, - этаJrонные зцачеttия коордп]ат Х, Y, Н задазаемые имитаторм сигхаJIов;

s,",, - пзмеренвые шаратурй зЕачеЕия коор,штнат X, Y, H;

nx _.t.п - число измсреЕпй коордииат Х, Y Н.

Примечаlrце.
Х,I- лрл,lоцольвые координаты поJryченные преобразоваЕпем сферических коордпнат

(широта, долrота,) цо алгоритму гост р 5l794-200l (спстсмы коордпяат. Методы
прсобразовапий координат определяемьп точ9к))

АбсолютпаЯ погрешностЬ измеренfiЙ координат в реж!lме <Навигацияl, при доверительной
верятЕост, 0,95 не долкна лревышать знsчеI{иЙ, прЕведенных в прило)t(еция к flастоящеЙ

мgтодЕке поверке.

7.З.5 Опр€де.T евне погреtцпостп пзмереппй коордппдт (прш доверптельrtоR sероптпости
0,95) в poKrrMe <tlавrrгацпя с дпфференцпr.rьпымя попрrвкамп> (SBAS)
Абсолютвsя погрецlность измеревий координат (при доверцтельной верояности 0,95) в

pе)lotмe (Навиmция с лпффернчиальвьl-ми поправками> (SBAS) ошредсляsтся в соотвстствяи с

п.п. 7.З,4 Еастоящсй мето,дики поверки.
Абсолютная погрешность измереяий в режимс (Навигация с лифферевчиальпьrми

поправками)) (SBAý) ве должна провышать значений, привсдеявьIх в приложеrrип к настояшей

методике поверке.

8. Оформлеппе результдтов поверкв
8.1 Положrrгельные результаты IIоверки аппарат}ры геодезической сп}тниковой NVO8C-RTK,
NVS-RTL NVS-RTK-M оформляtот свидетельством о поверке в соответствЕи с Приказом
Минпромюрга fi-.l8l5 (Об }тверждеции порядка проведенrrя поверки ср€дств измерений.

требоваrтпя к зваку поверкп и содерждlию свидЕтеrьствtl о пов€рке)).
Звак поверхи паЕосtлтся на свпдЕтельство о поверке в виде яаклейки и (или)

поверитеJъIlого мейма.

8.2 При яесоотвgгqтвtи резуJьтатов поверки требованиям -.побого из пункгов настояцей
методцки алпарат}ту к даJIьвейшей эксп,туат Iий Ее допускllют и вьцают пзв€шение о
непригодЕости в соотв9тствии с Прихазом Мивпршtорга .t{pl8l5. В извецеЕци указыаают
причипу нелригодносп{ в приводп }тазаfiие о ЕаправJIении 8лпаратуры в ремонт иrп
невозможвости их дмьЕейшего использования.

Начальltцк отдела коор,шачии работ
по обеспечеfiию единстм измереяиЙ
ООО (Автопрогресс-М)) Лалпrивов В,А.



п иложение
наименование хаDактеDистики значение хаDактеDистики

Тип пDиемника одночастотный
Количество KaHmIoB з2
Принимаемые сигналы от
навигационных систем

глонАсс
GPS

Режимы измерений кСтатика>
<Кинематика в реirльном времени (RTK)>
<.Щифференцишlьный кодовый (DGP S))

кНавигация>
кНавигация с дифференц. поправками (SBAS))

тип антенны Внешняя ГЛонАСС/GРS

Границы допускаемой абсолютной
погрешности измерений расстояний (при

доверительной вероятности 0,95) в режиме
<<Статика>, мм:

. в плане
о по высоте

+(10+lx10-6rD)
*(l4+1x10-6rD)

где D - измеряемое расстояние, мм
Границы допускаемой абсолютной
погрешности измерений расстояний (при

доверительной вероятности 0,95) в режиме
кКинематика в реilльном времени> (RTK),
мм:

. в плане
о по высоте

+ (20 +2,< 10-6 , D)
+(40+2x10-6xD)

где D - измеряемое расстояние, мм

Границы допускаемой абсолютной
погрешности измерений расстояний (при

доверительной вероятности 0,95) в режиме
(DGPS), м:

. в плане

. по высоте

+ 0,6
+ 0,6

Границы допускаемой абсоrпотной
погрешности измерений координат (при

доверительной вероятности 0,95) в режиме
<<Навигация>, м:

О В пI,1gе
. по ВысоТе

+ 3,0
+ 3,0

Границы допускаемой абсолютной
погрешности измерений координат (при

доверительной вероятности 0,95)

<<Навигация с дифференциirльными
поправкамш (SBAS), м:

о в плане
. по высоте

+2,0
+2,0

диапазон рабочих температур, ос от минус 40 до плюс 80



Габаритные размеры (Д*Ш"В), мм, не более:
о NVO8C-RTK
о NVS-RTK
о NVS-RTK-M

71,0х4б,Oх8,1
109,5х82,0х32,0
l l7,0x |20,0х42,0

Масса, кг, не более:
о NVO8C-RTK
о NVS-RTK
о NVS-RTK-M

0,05
0,22
0,з4


