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Настоящая методика распространяется на комплексы измерительные
автоматического весового и габаритного контроJIя кАВАКС>-М (лалее по тексту -

комплексы), изготовленные ООО <Корпорация кСтрой Инвест Проект М>, г. Москва,
предназначенные дJIя ilвтоматических измерений в движении нагрузки, приходящейся на
ось трчlнспортного средства (далее - ТС); нагрузки, приходящейся на ось в группе осей
ТС; полной (общей) массы ТС; нагрузки, приходящейся на группу осей ТС; межосевьIх

расстояний; габаритньD( рtвмеров ТС (длина, ширина, высота); скорости движения ТС;
значения текущего времени синхронизированньIх с сигналами координировtlнного
времени UTC(SU); определения координат комплексов; определения количества скатов и
колес на оси Тс.

Межповерочньй интервrrл - 1 год.
При проведении поверки должны быть вьшолнены операции и применены

этtlлонные и вспомогательные средства, указанные в табпице 1.

Таблица 1.

}lъ

пlл Наименование операции
JФ пункта
методики

Средства поверки и их
технические характеристики.

1 Внешний осмотр. 5.1

2 Опробование. 5.2.
J Определение действительньD(

значений опредеJIяемьD( пара]чrетров в
статическом состоянии этitлонного
тс.

5.3.3. Груженное многоосное ТС (не
менее трех осей).
Контрольные автомобильные
весы по ГоСТ OIML R 7б-1-
201'I. Погрешность
KoHTpoJIьHbD( весов не должна
бьrгь более 1/3 значения
пределов допускаемьD(
погрешностей поверяемьD(
комплексов.
Рулетка измерительнiul по
гост 7502-98.
дальномео лазеоньй.

4 Контроrьные проез.щI этtIлонного
тс.

5.з.4.

5 Определение погрешности комплекса
при измерении нагрузки одиЕочнуIо
ось ТС.

5.3.6.

6 Определение погрешности комплекса
при измерении общей массы ТС

5.3.5.

7 Определение погрешности комплекса
при измерении нагрузки на группу
осей ТС.

5.з.7.

8 Определение погрешности комплекса
при измерении нагрузки Еа ось в
гDчппе осей ТС.

5.3.8.

9 Определение погрешностей
комплекса при измерениях
габаритньrх парап,{етров (длина,
ширина, высота) и межосевьIх
расстояний Тс.

5.з.9.

10 Определение погрешности комплекса
при измерении скорости движения
тс

5.3.10.



примечания:
1..Щопускается использование других эталонньIх СИ, не устугrzlющих по тоIшости

указанным в таблице 1.

2. Операчии поверки могут выполняться не в полном объеме, в соответствии с

комплектацией комплекса, так как комплексы имеют модульную структуру, что позвоJIяет

комплектовать их рЕвJмчными модуJUIми в зависимости от решаемьIх задач.
3.,Щопускается объединение отдельньD( операчий поверки.

2. Требования безопасности.

При проведении поверки должны выпоJIняться требования, обеспеtIивающие
безопасность труда, производственную санитарию и oxptlнy окружtlющей среды в
соответствии с нормzlми, принятыми на предприя"гии, а тtжже укtr}iшиями Руководства по
экспJryатации комплексов.

3. Требования к квалифпкации повеDителей.

К проведению измерений при поверке допускaют лиц, имеющих кв{rлификацию не
ниже среднетехнической, aTTecToBaHHbIx в качестве поверителей.

4. Условия поверкп.

При проведении поверки необходимо соблподать следующие условия:
- температура окружшощей среды, ОС............. 40...+60
- относительнtш влажность,ОА............ ......10 .... 95
- атмосферное давление, кПа..... 86,6 . ,. |06,7

5. Порядок проведения поверки

5.1. Внешний осмотр.
5.1.1. При внешнем осмотре должно быть установлено:

-наличие маркировки, тип и заводской номер комплекса;
-отсутствие механических повреждений и дефектов, влияющих на работоспособность
комплекса;
-комплектность комплекса допжна соответствовать паспорту (формуляру) на комплекс.

5.2. Опробование.
5.2.|. Вк.гпочить питание комплекса, вьшолнить операции rrо зtlпуску прогрЕlп{много

обеспечения согласно Рэ.
5.2.2. Убедиться на примере проходящего транспорта, что фиксация комплексом

lrроходящих ТС производится и ведется определение параметров ТС.
5.2.З. На экран монитора вывести информационное окно кФаиьллlр)l, нажав на

соответствующую вкJIадку, в котором отображается журнitл проездов ТС с результатаNIи
измерений и всей необходимой информацией:

- изображение ТС;
- государственньй регистрационньй знак ТС;
- зЕачение скорости ТС;
- величина осевого и общего веса ТС;
- габаритные значения ТС;
- количество осей ТС;
- значение расстояний между осями ТС;
- количество скатов и колес на оси ТС;
- значения температуры дорожного полотна и окружающей среды;



- дата и время прохождения Тс;
- напрЕlвление движения ТС;
- класс ТС.

5.2.4. Что бы посмотреть информацию о версиях ПО, вьтвести на экран монитора
информационное окно с отображением идентификационньD( дilнньD( метрологического
ПО (модуля).Для этого, необходлмо накать на вкJIадку <<Меmролоzuческuй л,tоdуль>>.

Таблица2

Результаты опробования считtlются положительными, если наблюдается
совпадение номеров в контроJъной строке и на изображении транспортного средства на
экране монитора.

Если дшtные идентификации метрологического ПО полностью соответствуют
этtlлонным данным в таблице 2, то результат идентификации cttиTaтb положительным,
если какие-либо данные идентификации метрологического ПО не соответствуют
этttлонным данным, то результат идентификации считать отрицательным и да_тrьнейшее
проведение поверки прекращают.

5.3. Определение метрологических характеристик

5.3.1. Требования к эталонным (контрольным) транспортным средствам.
В качестве эталонного ТС должно бьrгь использовано:
- гружеЕное многоосное ТС (не менее трех осей).
Эталонное ТС должно быть загружено на 70-100% от своей максимulльной грузо-

подъемности несьшушми грузЕlп,Iи.
Эталонное ТС должно предварительно иметь действительные значения

опредеJIяемьD( параметров в статическом состоянии измеренньD( на контрольньD( (эталон-
ньтх) весах. Также предварительно должны бьrгь измереЕы габариты и межосевые

расстояния.

5.3.2. Требования к эталонным средствам измерений, предназначенным для
определения действительных значепий определяемых параметров в статическом
состоянии эталонного Тс.

В качестве средств измерений дJuI определениJI общей массы ТС и осевой нагрузки

должны быть использованы подкJIадные весы неавтоматического действия кJIасса

тоtIности III по ГоСТ Р 5з228.
В качестве средств измерений для определения габаритньп< размеров ТС И

межосевьIх расстояний ТС должны бьrгь испоJьзованы рулетка измерительнЕЦ И

дальномер.
Погрешности эталонньгх средств измерений, укtванньIх выше, не должны

превышать ll3 допускаемьж погрешностей комплекса в соответствующем диапtВоне
измерений.

Идентификационные данные (признаки) Значение
l 2

наименование По Меmолог
идентификационное наименовЕlние По Metrolosy
номер версии (идентификационньй номер) По Не ниже 1.0.0.0

Щифровой идентификатор ПО

Алгоритм выIIислениJI цифрового идентификатора
по



Все средства поверки должны иметь действующие свидетельства о поверке.

5.3.3. Определение действительных значений определяемых параметров в
статическом состоянии эталонного Тс

5.3.З.1. Определить обшгуlо массу Иs; эталонного ТС пугем взвешивчlнияна Bec€tx

неавтоматического действия кJIасса точности III по ГОСТ OIML R 76-1-2011.
Определить общую массу VM; эталонного ТС пугем сложения осевьIх нагрузок.

,Щля этого:
- определить нагрузку l|'sцt, создаваемую каждым колесом (колесной парой) ft

этtlлонного ТС пугем взвешиванрIя на подкJIадньж весах неавтоматического действия
кJIасса точности III по ГОСТ OIML R 76-1-2011;

- выtIислить нагрузку ls;7 , создаваемую каждой 7-той осью, равную сумме
нагрузок, создаваемьIх колесtlп,lи одной оси ;

- укaванные операции вьшолнить при наезде этtlлонного ТС на подкJIадные весы с
pt}ЗHbD( сторон по Ilять рЕв;

- выIIислить среднее значение нагрузки Дs 
"p.i 

каждой оси после l0 наездов;
- вьItIислить общую массу VMi, сложив средние значения нагрузок каждой оси.
Вьтчислить скорректированное среднее значение нагрузки Дsrр *орр;; кажлоЙ оси по

формуле:
Дs,р *орр ч 

: |Гsi /l/Mi * Дsср.ij (1)

При проведении указанньгх операций взвешивtlния этzlлонное ТС доJDкно:
- оставаться неподвижным;
- располагаться горизонтчIльно.
При этом колеса взвешиваемой оси должны rrолностью нtlходиться на

грузоприемной площадке.

5.З.З.2. Определить габаритные ршмеры (ширина, длина, высота) этtlлонного ТС.
,Щля этого произвести замеры ТС при помощи рулетки измерительной

металпической и дальномера лiверного, за действительные значения ширины, высоты и
длинны ТС принимать измереЕные значения в максимальньD( TolIKax без yreTa навесного
оборудования ТС (боковые зеркша заднего вида, антенны и т.д.).

,Щля определенI,IJI межосевьD( расстояний этшlонного ТС, необходимо при помощи

рулетки измерить расстояния меду каждой последующей осью от ценца колеса одной оси
до центра колеса следующей оси эт{tлонного ТС.

5.3.4. Контрольные проезды этаJIонного ТС.
,Щля определениrI погрешностей измерений комплекса, необходимы контрольные

проезды эталонного ТС с измеренными действительными значениями опредеJuIемьIх

параметров в статическом состоянии см п. 5.3.1 .;5.З.3.
Эталонное ТС должно обеспечивать поддержaние постоянной скорости (не менее

3 проездов с TpeMrI разными скоростями: минимtlльншI скорость VMшH, мzжсимальншI
скорость VMaKc и скорость близкая к центру между минимальной и максимальной
скоростямп (VMaKc -VMuH)/2). Все выбранные скорости должны нЕtходиться в пределirх

рtврешенного скоростного режима на данном участке дороги.
При проезде зоны весогабаритного контроJIя ТС не должно тормозить или

ускоряться, не должно менять полосу движения.

5.3.5. Определение погрешности комплекса при измерении общей массы ТС.
Определить среднее значение измерений комплексом (см. п.5.3.4.) общей Массы

этiIлонного ТС при взвешивании в движенип Wdro.;,



Погрешность при измерении общей массы эталонного ТС определить как рЕвность
между средним значением измерений общей массы ТС при взвешивании в движении и
значением общей массы этчtлонного ТС, полученного пугем взвешивЕlниrl на весах
неiIвтоматического действия (см. п. 5.3.3.1.). Вьгчлrслить относительную погрешность по

формуле:

6,=
Wd -Ws,cpl х100% (2)

Относительнzш погрешность измерения общей массы ТС не должна превышать+5Yо.

5.3.б. Определение погрешности комплекса при измеренпп нагрузки на одиночную
ось ТС.

Определенные значения (см. п. 5.3.3.1.):
-нагрузка Иýi7t колес (колесньтх пар) одноЙ оси;
-этitлонншI oceBzul нагрузка ls,7;
-среднее значение нагрузки Дs 

"p.,j 
i

-общую массу VM;
-скорректировЕlнное среднее значение нагрузки Дsср корр ij.

Определить среднее значение измерений комплексом (см. п.5.3.4.) нагрузки одной
оси этtIлонного ТС Дd"рij

Погрешность при измерении комплексом нагрузки на одиночную ось этЕчIонного
ТС при взвешивании в движении определить, KtlK ptвHocTb между средним значением
измерений нагрузки на одну ось эт€lлонного ТС при взвешивании в движенип Дd"р;i и
скорректированным средним значением нагрузки Дsrр *орр л (см. п. 5.3.3.1.). Вьтrпrслить
относительную погрешЕость по формуле:

6, х 100% (3)

ОтносительнаlI погрешность измерения нагрузки одной оси ТС не должна превышать
+l0%.

5.3.7. Определение погрешности комплекса при измерении нагрузки на групrrу осей
тс.

Определенные значения (см. п. 5.3.3.1.):
-нагрузка Wsщколас (колесньтх пар) одной оси;
-эталонн€ш oceBiul нагрузка lsl;;
-среднее значение нагрузки Дs cp.ij ,

-общая масса VMi;
-скорректированное среднее значение нагрузки Дsср *орр ij.

Вьгчлtслить этаJIонную на|рузку Еа группу осеЙ Gs ;'', рZlвн}ю cyl!{Me нагрУзОК И
осей в цруппе. Вычислить среднее значение нагрузки группы осей Gsro;r. Вычислить
скорректированное среднее значение нагрузки группы осей Gsrr *ооr,и rrо формуле :

Ws,

GSrp *рр im : |ГSi /VM * Grro,л (4)



Определить среднее значение измерений комплексом (см. п.5.3.4.) нагрузки осевой
группы этttлонного ТС Gdrp i..

Погрешность при измерении комплексом нагрузки на осевую группу этчrлонного
ТС определить как разность между средним значением измерений нагрузки на осевую
группу эталонного ТС при взвешивании в движенпп Gdro;2 и скорректированным средним
значением нагрузки осевой групшI этаJIонногоТС Gsro*ooo ir.

Вьтчислить относительную погрешность по формуле:

ср корр lm

Относительнtul погрешность измерения нагрузки на группу осей ТС не должна превышать
*10%.

5.3.8. Определение погрешности комплекса при измерении нагрузки на ось в группе
оеей ТС.

Определенные значения (см. п. 5.3.3.1.; 5.3.6.;5.3.7.)
-нагрузка Иýi7t колес (колесньu< пар) одной оси;
-эталоннаlI oceBa:{ нагрузка lýr;
-среднее значение нагрузки Дs 

"p.ij 
I

-общая MaccaVMi|
-скорректированное среднее значение нагрузки Дsrр -рр i.
- скорректирОВанное среднее значение нагрузки группы осеЙ Gs.o корр im

- среднее значение измерений нагрузки одной оси в группе осей Дdgр ii.

Определить погрешность при измерении комплексом нагрузки на ось в группе осей
ТС как разность между средним значением измерений нагрузки на ось в группе осей
этЕlлонного ТС при взвешивании в движении Дdrо у и скорректировчIнным средним
значением нЕгрузки каждой оси в группе осей эта.rrонного ТС Дs"о корр i. Вьrчислить
относительную погрешность по формуле:

дd -дsý - х100% (6)

"- **
Относительная погрешность измерения нагрузки Еа ось в груптrе осей не должна
превышатъ+IIYо.

5.3.9. Определение погрешностей комплекса при измерениях габаритных параметров
(длина, ширипа, высота) и межосевых расстояний ТС.

Определить погрешность при измерении комплексом для каждого габаритного
парап,Iетра (длина, ширина, высота) и расстояний межлу осями (межосевьrх расстояний)
ТС в движении по формуле:

xi= Ldi-Lsi 0)
Где Ldi - измеренное значение эталонного ТС в движении (см. п. 5.3.4.)

Zs; - измеренное действительное значение этttлонного ТС (см. П.

5.з.з.2.)

Погрешность.I; выбирается из максимального значения по каждому измереннОМУ

габаритному парап,Iетру (длина, ширинq высота) и межосевьж расстояний.

(5)



Лог!ешость гзмеревru шЕрttны п высоты ТС пе долrсна цревьшать +З5 шr.

Погрешоgгь гзмеревия дlивы ТС ве долrкrа IIревýшать +500 iдд.

Поцrешпось lаi4ерсцsя м€жосевьrх рассmпmй ТС ве долrGа превьшать +30 rд,

53.10. Опрсде.rrеппе погрецlцостц компJtексr прЕ гJмерGнliп скоростп лвшевrr ТС.

Определеgце погtЕцшостr комплекса при измерешп скоросгп ,швжешя ТС
прово,ддтся в соOтветствllц докумеятом (Комплексы коt{трля доIю)rсог0 движецЕr
автоматгjирваЕЕые (Стрелка-IIJцосD Мсгодика поверlса. ВАБР.4117З4.00l МПr,
угверя<дешьш ФГУП (ВНИИФТРИ) 12.02.2015 г.

6. офоомлеше результатов повеокlt.

Колшлексы, прошедшие поверку с поло}ките,пьЕыми рЕ]уlьтат!lми, призваются
годным! Е допускаются к примепепию. На впх вьцаются свЕдSIеJIьства устalновJlеЕцой
формы пrm дслаютря отмsтIс{ в экспJryатlщионЕой док}меЕtацlи. Знак поверки паltосится
па свидет€лъство о поверке средств измсрЕий, так как условпrt эксшý/атrцши комплексов
Ее обеспечЕвают сохраЕность зЕака поаерк{, ваЕесенцого ва комllлекс в течеЕЕе в€€го
ЕЕIерваJIа мe)rцу поверкаilи.

Прц огрщатс:ьшлt результатах поверкrl комrrлексы прЕзittются Еепрmо.щым! и к
црЕмеЕеЕию це доцускаются. Огричательrые результаты повсркп оформляотся
извещеЕием о вепрвrодlостй.

llачаrъш< отдела ФГУП (ВНИИМСD А.Е, Рачсовсrспi


