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1 Общие сведения

1.1 НастоящаJI методика поверки распространяется на тахографы цифровые Driче smаrt
(далее - тахографы) и устанавливает порядок и объем их первичной и периодической поверок.

1.2 Интервitл между поверками - 7 лет.

2 Операции поверки

2.1 При поверке тахографов выполнить работы в объеме, указанном в таблице 1.

Таблица 1

Наименование операции
Номер пункта
методики по-

верки

Проведение операции
пDи

первичнои
поверке

(после ре-
монта)

периоди-
ческой
поверке

l Внешний осмотр 8.1 да да
2 опообование 8,2 да да
З Определение погрешности (при доверительной
вероятности 0,95) измерения интервчrла времени

8.3 да да

4 Определение абсолютной погрешности измере-
ния скорости в диапазоне от 20 до 180 км/ч по сиг-
налам ГНСС при геометрическом факторе ухудше-
ния точности PDOP < 3

8.4 да да

5 Определение абсолютной инструментальной по-
грешности (при доверительной вероятности 0,95)
измерения скорости в диап.воне от 20 до 180 км/ч
по импульсному сигналу датчика движения

8.5 да да

б Определение абсолютной инструментальной по-
грешности (при доверительной вероятности 0,95)
определения координат местоположения по каждой
координатной оси при работе по сигналам ГНСС
при геометрическом факторе ухудшения точности
PDOP <3

8.б да да

7 Определение абсолютной погрешности (при дове-

рительной вероятности 0,95) определения коорди-
нат местоположения по каждой координатной оси
при работе по сигналшц ГНСС при геометрическом
факторе yхудшения точности PDOP < 3

8.7 да да

8 Определение относительной инструментальной
погрешности (при доверительной вероятности 0,95)
измерения пройденного пути

8.8 да да

9 Определение абсолютной погрешности синхрони-
зации внутренней шкалы времени с национальной
шкалой координированного времени UTC(SU) при
работе по сигнаJIаI\,I ГНсС ГЛоНАСС/GРS

8.9 да да

10 Определение абсолютной погрешности (при до-
верительной вероятности 0,95) синхронизации шка-
лы времени внутреннего опорного генератора тахо-
графа со шкалой времени блока СКЗИ при работе
по сигнilлtlм ГнСс ГЛоНАСС/GРS

8.10 да да



Наименование операции
Номер пункта
методики по-

верки

Проведение операции
при

первичной
поверке

(после ре-
монта)

периоди-
ческой
поверке

1 1 Идентификация прогрtlммного обеспечения 8.11 да да

2.2При получении отрицательньIх результатов при выполнении любой из операций
поверка прекращается и тахограф бракуется.

3 Средства поверки

3.1 При проведении поверки использовать средства измерений и вспомогательное
оборулование, представленные в таблице 2.

Таблица 2

3.2.Щопускается использование других средств измерений и вспомогательного
оборудования, обеспечивzlющих требуемый запас точности (не менее 1/3) при определении
метрологических характеристик т{tхографов.

3.3 Применяемые дJuI поверки средства измерений должны быть утверждённого типа,
исправны и иметь действующие свидетельства о поверке (отметки в формулярах или
паспортах).

4 Требования к квалификации поверителей

4.1 К проведению поверки тахографов допускается инженерно-технический персонал
со среднетехническим или высшим образованием, ознакомленный с руководством по эксплуа-
тации (РЭ) и документацией по поверке, имеющие право на поверку (атгестованными в

качестве поверителей).

5 Требования безопасности

5.1 При проведении поверки должны быть соблподены требования безопасности в

соответствии с ГоСТ 12.3.019-80.

5.2 При проведении поверки необходимо принять меры защиты от статического
напряжения, использовать антистатические заземленные браслеты и заземлённую оснастку.

Nч пунктов
методики
поверки

Наименование рабочих этчlлонов или вспомогательньIх средств поверки; номер
документа регламентирующего технические требования к рабочим этtlлонам или
вспомогательным средствilп{; разряд по государственной поверочной схеме и
(или) метрологические и основные технические характеристики средства повер-
ки

8.3 Генератор сигнчtлов произвольной формы ЗЗ522В: пределы допускаемой относи-
тельной погрешности установки частоты выходного сигнала при температуре
окружающей среды от 18 до 27 "С+ 1х10-6.

Частотомер универсальный CNT-9lR: пределы допускаемой относительной по-
грешности измерений частоты при времени измерения 200 мс
+ 2х10-7

8,5 Генератор сигнrlлов пDоизвольной формы зз522В
8.8 Генератор сигнЕIлов произвольной формы ЗЗ522В

ЧастотомеD чнивеDсальный CNT-9lR
8,10 Источник первичного точного времени УКУС-ПИ 02ДМ



4

б Условия поверки

б.1 Поверку проводить при следующих условиях:
- температура окружЕlющего воздуха, ОС

- относительнtu влажность воздуха, 7о

от l5 до 25;

от 50 до 80.
Все средства измерений и вспомогательное оборудование, использующиеся при

поверке тахографов, должны нtlходится в рабочих условиях эксплуатации.

7 Подготовка к поверке

7.1 Перед проведением поверки необходимо выполнить следующие
подготовительные работы:

- выполнить операции, оговоренные в док}ментации изготовителя на поверяемый та-
хограф по подготовке его к работе;

- выполнить операции, оговоренные в РЭ на применяемые средства поверки по их
подготовке к измерениям;

- осуществить прогрев приборов для установления их рабочих режимов;

8 Проведение поверки

8.1 Внешний осмотр
8.1.1 При вIlешнем осмотре проверить:
- отсутствие механических повреждений и ослабления элементов, четкость фиксации

их положения;
- чёткость обозначений, чистоту и исправность разъёмов и гнёзд, нztличие и целост-

ность печатей и пломб;
- нtlличио маркировки согласно требованиям эксплуатационной документации.
8.1.2 Результаты поверки считать положительными, если выполняются требования

п, 8.1.1. В противном случае тахограф бракуется.

8.2 Опробование
8.2.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 1. Обеспечить радиовидимость сигна-

лов ГЛОНАСС/GРS в верхней полусфере.

Рисунок l - Схема проведения измерений при проверке работоспособности

8.2.2 Включить тахограф, визуально убедиться в отсутствии ошибок по результатам
прохождения внутренних тестов и в индикации текуIцего времени и даты на дисплее тахогра-

фа.

Актенн*
ЕffвЕгациоЕЕаяТахогр*ф

trItточ*ик ЕIIтflЕIIя
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8.2.3 В соответствии с руководством по эксплуатации на тахограф установить харак-
теристический коэффициент тахографа б5000. Убедиться в изменении характеристического
коэффициента в тахографе.

8.2.4 Результаты поверки считать положительными, если выполняются требования
Tl. т1.8.2,2,8,2.з,

8.З Определение погрешности (при доверительной вероятности 0,95) измерений ин-
тервала времени.

8,3.1 Сбратъ схему в соответствLIи с рисуrком 2.

Рисунок 2 - Схема проведения измерений при определении погрешности измерения интервiIла
времени и инструментальной погрешности пройденного пути

8.3.2 В соответствии с руководством по эксплуатации настроить генератор сигналов
ЗЗ522В на вьцачу последовательности прямоугольньtх импульсов с параметрами:

- частота следования импульсов: 100 Гц;
- ilмплитуда импульсов: 3,8 В;
- среднеквадратичное значение амплитуды: 1,9 В;
- длительность импульса: 200 мкс;
- время нарастания (спада) фронта импульса (от 10 до 90 %): 40 мкс;
- продолжительность воспроизведения последовательности импульсов: 60 с.

8.З.3 Включить генержор 33522В, фиксировать последовательность импульсов (вход-
ное воздействие) тахографом и частотомером CNT-9lR, настроенным на режим счета импуJь-
сов. После окончания воспроизведения последовательности импульсов обнулить показания
частотомера CNT-9lR. Рассчитать действительное значение интервала времени (Т"о.;.rr) по

формуле:

-пNl dейсm" = 
l00 ,

где N - количество импульсов, измеренное частотомером универсальным CNT-9IR.
8.3.4 Выполнить действия п. 8.3.3 не менее трех раз.
8.3.5 Определить систематическую составляющую погрешности измерения интерв€rла

времени по формулам (1), (2):

zтП (j) _тП (il-тП drй"*r,

dтП =!.ЬоrО ol,N?,
J=I

где ТПо.g.r. - действительное значение интервала времени, с;

Tn С) - измеренное значение интервала времени из файла .ddd, с;

N - количество измерений.

(1)

Тахогр*ф Источпик пптдяIIff

Геператор
сЕгý*;lоЕ 33ý22В

Частотоrrql
зънэерсатьвый

clýT-glR

(2)
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8.3.6 Определить среднее квадратическое отклонение (СКО) слl"rайной составляющей
погрешности измерения интервttла времени:

8.3.7 Определить погрешность (при доверительной
тервала времени по формуле (4):

(3)

вероятности 0,95) измерения ин-

Пт =|nro|+ z.o о , (4)

8.3.8 Результаты поверки считать положительными, если погрешность (при довери-
тельной вероятности 0,95) измерений интервала времени не более 4 с.

8.4 Определение абсолютной погрешности измерений скорости в диапазоне от 20 до
180 км/ч по сигналам ГНСС при геометрическом факторе ухудшения точности PDOP < 3

8.4.1 Результаты поверки считать положительными, если в нЕtличии свидетельство о
поверке на блок СКЗИ с не истекшим сроком действия.

8.5 Определение абсолютной инструментальной погрешности (при доверительной ве-

роятности 0,95) измерений скорости в диапазоне от 20 до 180 км/ч по импульсному сигнitлу
датчика движения

8.5.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 3.

Рисунок 3 - Схема проведения измерений при определении инструментальной погрешности
измерения скорости по датчику движения

8.5.2 В соответствии с руководством по эксплуатации:
- на тахограф установить характеристический коэффициент тахографа 4000;
- на генератор сигналов 33522В настроить вьцачу последовательностей прямоугоJъ-

ньж импульсов (параметры приведены в п. 8.3.2) частотilми 200 Гц (l80 км/ч), 100 Гц (90 км/ч)
и 22 Гц (20 км/ч) (продолжительность воспроизведения последовательности импульсов каж-

дой частоты 20 с).
8.5.3 Провести измерения в течение 60 с.
8.5.4 Используя измерительную информачию о скорости из файла K,ddd> тахографа

определить систематическую составляющую инструментаJIьной погрешности измерения ско-

рости по импульсному сигн.rлу датчику движения по формулам (5), (6):

/V(j) _ I/(j) _ Vdrй"*, ,

N
Zzr,0,
j=I

где Vо.q.r, - деЙствительное значение скорости, км/ч;
V 0) - измеренное значение скорости, км/ч;
N - количество измерений.

dV =!,N

(5)

(6)

Тахограф
Генератор

сиrЕflлов 3зý22В
Цсточпик ЕIитанЕя
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8.5.5 Определить СКО слуrайной составляющей инструментi}льной погрешности из-
мерений скорости по импульсному сигнirлу датчика движения по формуле (7):

(7)

8.5.б Определить инструментaльную погрешность (при доверительной вероятности
0,95) измерений скорости по импульсному сигналу датчика движения по формуле (8):

пt, =|arl|+ 2.or, , (8)

8.5.7 В соответствии с руководством по эксплуатации на тахограф установить харак-
теристический коэффициент тахографа б5000.

8.5.8 Выполнить действия п.п. 8.5.2 - 8.5.6 для частот последовательностей прямо-

угольньIх импульсов 3000 Гц (180 км/ч), 1500 Гц (90 км/ч) п33З Гц (для 20 км/ч).
8.5.9 Результаты испытаний считать положительными, если инструментчIльная по-

грешность (при доверительной вероятности 0,95) измерений скорости в диапшоне от 20 до
1 80 км/ч по импульсному сигналу датчика движения не более 2 км/ч.

8.6 Определение абсолютной инструментальной погрешности (при доверительной ве-

роятности 0,95) определения координат местоположения по каждой координатной оси при ра-
боте по сигнЕtлrllvt ГНСС при геометрическом факторе ухудшения точности PDOP < 3

8.6.1 Результаты поверки считать положительными, если в нЕlличии свидетельство о
поверке на блок СКЗИ с не истекшим сроком действия.

8.7 Определение абсолютной погрешности (при доверительной вероятности 0,95)
определения координат местоположения по каждой координатной оси при работе по сигналам
ГНСС при геометрическом факторе ухудшения точности PDOP < 3

8.7.1 Результаты поверки считать положительными, если в наличии свидетельство о
поверке на блок СКЗИ с не истекшим сроком действия.

8.8 Опрелеление относительной инструментальной погрешности (по уровню вероят-
ности 0,95) измерений пройденного пути

8.8.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 2.

8.8.2 В соответствии с руководством по эксплуатации на тахограф установить харак-
теристический коэффициент тахографа 10000. В соответствии с руководством по эксплуата-
ции на генератор сигнzlлов ЗЗ522В настроить вьцачу последовательности прямоугольных им-
пульсов (параметры приведены в п. 4.5.2) частотой 500 Гц (l80 км/ч) эквивалентную по про-
должительности пройденному пути 1 км (контролировать по дисплею тахографа).

8.8.3 В соответствии с п. l1.2 Руководства по настройке и калибровке натахограф по-
лучить измеренное значение пройденного пум с разрядностью до единиц метров.

8.8.4 Выполнить действия п. 8.8.2 не менее пяти раз.
8,8.5 Вычислить относительную инструIиентальную погрешность (по уровню вероят-

ности 0,95) измерения пройденного пути протяженностью 1 км в следующей последователь-
ности:

8.8.6 Определить систематическую составляющую инструментчIльной погрешности
измерений пройденного пути по импульсному сигналу датчику движения по формулам (9),
(l0):

/L(j) _ L(il _ Ld"йr*" , (9)
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N

Zzr0,
j=1

где Lo.1.r. - деЙствительное значение проЙденного пути, км/ч;
L С) - измеренное значение пройденного tryти, км/ч;
N - количество измерений.

8.8.7 Определить СКО случайной составляющей инструментЕtльной погрешности из-
мерений пройденного гryти по формуле (l l):

(1 1)

8.8.8 Определить инстрр{ентальную погрешность (при доверительной вероятности
0,95) измерений пройденного пути по формуле (12):

п L =|аr|+ 2.о r, Q2)

8.8.9 Определить относительную инструментzLльную погрешность (при доверительной
вероятности 0,95) измерений пройденного пути по формуле (13):

dL=!.
N

(10)

п2-П = ^r!+лх100%(N/ 10000)
где N - количество импульсов, измеренное частотомером универсzrльным CNT-91R.

(1 3)

8.8.10 Результаты поверки считать положительными, если значение относительной
инструмент€lльная погрешности (при доверительной вероятности 0,95) измерений пройденно-
го пути не более 1 О/о.

8.9 Определение абсолютной погрешности синхронизации внутренней шкалы време-
ни с национшtьной шка_пой координированного времени UTC(SU) при работе по сигнilлilм
ГНСС ГЛОНАСС/GРS

8.9.1 Результаты поверки считать положительными, если в нЕчIичии свидетельство о
поверке на блок СКЗИ с не истекшим сроком действия.

8,10 Определение абсолютной погрешности (по уровню вероятности 0,95) синхрони-
зации шкалы времени внутреннего опорного генератора тахографа со шкалой времени блока
СКЗИ при работе по сигналам ГНСС ГЛОНАСС/GРS

8.10.1 Собрать схему в соOтветстви}I с рисунком 4. Средство визуализации должно иметь

разрешающую способность индикации оцифровки метки времени не менее 0,1 с.
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Рисунок 4 - Схема проведения измерений при определении абсолютной погрешности синхро-
низации шкtlлы времени внутреннего опорного генератора тахографа со шкirлой времени

блока Скзи

8.10.2 Обеспечить радиовидимость сигналов навигационньD( космических аппаратов
ГЛОНАСС и GPS в верхней полусфере. В соответствии с эксплуатационной документацией на
тахограф и УКУС-ПИ 02ДМ подготовить их к работе. Настроить УНКУС- ПИ 02ДМ на вьца-
чу шкалы времени, синхронизированной с национальной шкалой коорлинированного времени
UTC(SU).

8.10.3 В течение не менее трех минут снимать на средство видеофиксации средство
визуализации и табло тахографа с индикацией шкалы времени внутреннего опорного генера-
тора тахографа. .Щля обработки использовать моменты смены целого числа минут на дисплее
тахографа.

8.10.4 Определить систематическую составJIяющую погрешности синхронизации по

формулам (14), (l5):

lT(il _т(j)_тd"й"*r,
N

ZzT(j),
j=1

где То.д..r, - деЙствительное значение шкалы времени, с;

Т С) - измеренное значение шкчlлы времени, с;

N - количество измерений.
8. 1 0.5 Определить СКО слуrайной составляющей погрешности синхронизации:

dT =!.N

(14)

(l 5)

(16)

синхронизации шкалы

(17)

8.10.6 Определить погрешность (по уровню вероятности 0,95)
времени по формуле (17):

пт =|ат|+ 2.от

8.10.7 Абсолютнtш погрешность (по уровню вероятности 0,95) синхронизации шкалы
времени внутреннего опорного генератора тахографа со шка_пой времени блока СКЗИ при ра-
боте по сигналам ГНСС ГЛОНАСС/GРS не превышает 2 с фезультаты поверки считать поло-
жительными), если абсолютной погрешности синхронизации шкЕIлы времени внутреннего

|rbTcil-dD2
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опорного геЕераюра тахогрфа с sа!цоЕаJьвоf, шкалой коордцЕшрsаццого вреri€ви UТС(sЦ
при раfuте по сиIхаJим ГНСС ГЛОНАСС/GРS ве более 4 с.

8.1 l Илеrrпфlо<алия прграммrого обеспечеввя
8.11.1 Прверry соответсгвия зitявлеlпlых идецтификаr,чrонпьлr лаяrrьв пргрlлммного

обеспеqеЕия (ПО) тахогрфа прволrrть в следлощей последовsтельfl осги:
- прв€рцть помер в€рспп (вдеЕгифцкациошrьй вомер) ПО в разлеле меяю (Ивфг

мацrrrD в тахогрФ, согласво E.I.2.5 Руководсти по экспJryатаlши.
8.11.2 Результаты пов€ркп счшmть полоlш{т€льЁцмal, ссли идеЕгификациош|ые даl-

ныс ПО соотвgтqгв}rqг идсrrпrфвкачионнъп,r дацвым, праведеЕЕцu в табл{це 3.

таблица з

9 Офоршлеrrве результатов поверкп

9.1 При положле,,ьfiш( резульпшах поверюt rlа тахогрф выласгся свидетЕльствt)

устаповленпоf, формы.
9,2 На обортпоf, стороЕс свliдетl9льств8 о поверке зiiпttсываютýя результаты пов€ркrr.
9.3 В случае отицsтеJrь8ьD( рgзуJьтатов пов€рки поверяемый тахогрф к

дsJrьнсйшему примепению яе допускается. На fiего аьцается rзаещеtlие о вепрдюдlости к
даJБвейщей экспJтуагации с указаяисм прrrпrя забраковаЕия.

Заместrтель гевсрального дирекmра -
вачальвик НИо-8 ФГУп (внииФтРиD
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